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ANALYSE NUMERIQUE
Partie 1

Dans ce probléme, on se propose d'étudier et d " approcher les solutions de 1" éguation de la chaleur.
Il s’agit d’une équation qui décrit I'évolution en temps et en espace de la température 4 Iintérieur
d’un corps conducteur de la chaleur, aprés un instant initial £ = 0 ot I’on prescrit cette température.
Dans tout lc probléme, le corps conducteur est monodimensionnel et modélisé soit par R soit par
I’adhérence / d’un intervalle ouvert borné I de R. La variable d’espace est notée z (donc x € R
ou z € I suivant le cas). La variable de temps ¢ appartient 3 K, . Les constantes physiques sont
ramenées a 1.

Dans cette partie préliminaire, ainsi que dans les parties 2 et 3, on se place dans lecasod = € R.
Plus précisément, on cherche une fonction u des deux variables x et ¢ qui représente la température
du corps conducteur au point z et a I"instant £, oll (x, ) appartient a R x R..

On note C(,,’(IR) I’ensemble des fonctions a valeurs réelles continues et bornées sur R ; pour
v € C}(R), on pose |[v]|co(r) = SUP.cx [v(z}|. De méme, on note CF(R x R) 'ensemble des
fonctions i valeurs réelles continues et bornées sur B x Ry et, pour v € CP(R x Ry), on pose
”‘UHCL’(RXRH = SUP(x t)eRxR4 [v(z, )|

Soit un couple d’intervalles A C R et B C R, (ouverts ou fermés, bornés ou non bornés). A
toute fonction v définie sur A x B a valcurs réelles, on associc les fonctions v.: B — R définies
par v;(t) = v(z,t) et les fonctions v,: A — R définies par v(z) = v(x, t). On dit que v apparticnt
a C™"™(A x B) si, pour tout t € B, la fonction v, est de classe C™ sur A et si, pour tout = € A,
la fonction v, est de classe C™ sur B. On dit que v appartient 2 C; "™ (A x B) si, en outre, v, est
bornée ainsi que ses dérivées jusqu’a I'ordre i, uniformément par rapport a t, et v est bornée ainsi
que ses dérivées jusqu'a I’ordre n, uniformément par rapport a x.

On cherche une fonction u appartenant 2 C{ (R x R ) dont la restriction 2 R x R appartient
C?1(R x IR%) et satisfaisant I'équation aux dérivées particlles

%(r,t)—%(z,t)=0. V(z,t) € R x R}, (1.1)

dite équation de la chaleur, avec la condition initiale
u(z,0) = up(z), VzeR (1.2)

ol ug cst unc fonction a valeurs réelles continue bornée sur R donnée.

Dans cette partie |, on établit un résultat d'existence et d'unicité pour le probléme ((1.1), (1.2)).
Dans la partie 2, on étudie deux schémas d'approximation de ce systéeme, La partie 3 est consacrée
a des résultats généraux sur les schémas aux différences finies. Enfin, dans la partie 4, on examine
le cas ou la variable d’espace appartient a I.




Q.1.1. Montrer que

(indication : considérer le carré de cette intégrale).

Q.1.2. Montrer que la fonction

(2,8) = —— /m -4 () d (13)
u(z,t) = e Tt Uy :
est bien définie pour tout z € Rettout t € RY.

Q.1.3. Montrer que la fonction u, o u est donnée par la formule (1.3), est indéfiniment dérivable sur
RZ pour tout z € R. Montrer de méme que la fonction u, est indéfiniment dérivable sur B pour
tout t > 0.

Q.1.4. Montrer que u vérifie I"équation (1.1).

Q.L5. 1) Montrer que la fonction u peut étre prolongée par continuité 3 R x R, et que son prolongement
(toujours noté u) satisfait u(z, 0) = uy(x) (indication : on pourra poser z = (y — z)/2v%).
i1) Montrer que u est bornée sur R x B, avec lullco@xr,)y < ||00“03(R)- En déduire que u est
solution du probleéme ((1.1),(1.2)).

Q.1.6. i) Montrer que si ug => 0 alors u > ().

i) Montrer que si ug > 0 est non identiquement nulle, alors pour tout ¢ > O et tout = € R,
u(z,t) > 0. Qu'en déduit-on & propos de la propagation de la chaleur quand uq est 2 support
compact ?

Q.L7. On suppose que uq est périodique de période P > 0. Montrer que pour tout ¢ > (), u, est
périodique de période P.

Q.1.8. i) Trouver une solution du probléme ((1.1), (1.2)) pour la donnée initiale uo(z) = sin(wzx) avec
w > 0 (on pourra chercher u sous la forme u(z,t) = f(z)g(t)).
i) On suppose que uy est périodique de période 2. Soit v € CP(R x R..), dont la restriction
a2 R x RZ appartient 2 C*!(R x R? ), une solution du probleéme ((1.1),(1.2)) telle que pour tout
t > 0, v est périodique de période 2. Pour k € Mett € R, on note ax(t) et b (t) les coefficients
de Fourier de vy, définis par

2% 2x
ag(t) = i/ v(z,t)dz, ai(t) = l/ v(z,t) cos(kxz)dr pour k € N*,
2% 0 T Jo
. (14)
ba(t) = = / v(z, t) sin(kz) dz pour k € N.
0

De méme, pour ¢ € RY, on note @(t) et bi(t) les coefficients de Fourier de f—;}.
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Montrer que les fonctions a(-) et bi(-) sont continues sur R et de classe C* sur RY.. Exprimer
aj, et by en fonction de ay et be. En déduire que, pour (z,1) € R x R7, v(z, t) peut aussi s’écrire
sous la forme ;

toc
v(z,t) = Z et [as cos(kz) + By sin(kz)]
k=0

ot ai. € R et G € R sont des coefficients que I’on précisera,

iii) En déduire qu’alors v = u ol u est la solution donnée par la formule (1.3).

Sous une hypothése de périodicité sur ug, on a ainsi démontré 1"unicité d’une solution périodique
du probléme ((1.1),(1.2)). On admettra dans la suite que, pour tout uy € CP(R), la solution du
probléme ((1.1),(1.2)) est unique.

Partie 2

On se propose maintenant de calculer des approximations de la solution du probléme (1.1), (1.2).
Pour cela, on se donne deux nombre réels A et £ strictement positifs et on introduit la grille de points
(x4,tn) = (Fh,nk) € R x R; avec j € Zetn € N. Le réel h est appelé pas de discrétisation en
espace, tandis que k est le pas de discrétisation en temps. On note

A= % (2.1)

On s’intéressera a des fonctions discrétes V:Z x M — IR dont on notera la valeur au point
(7,m) par V}*. On note Dz xn I'ensemble de ces fonctions discrétes. C'est un espace vectoriel pour
1’addition et la multiplication par un scalaire usuelles. On note I35, ; le sous-espace vectoricl des
fonctions discrétes bornées, que ’on munit de la norme ||V||zxno0c = SUP;cz ,en [VS"| (0N ne
demande pas de démontrer qu’il s’agit bien d’un espace vectoricl, ni d'une norme sur cet espace).
On notera aussi Dz ’espace vectoriel des fonctions discrétes sur Z. Si V' est une telle fonction
discréte, sa valeur au point j sera notée V. On introduit aussi le sous-cspace I3° des fonctions
discrétes bomées, normé par ||V ||z,.c = sup;ez V5] Si V est un élément de Dzxn, on note V™"
I'élément de Dz défini par (V™); = V.

A toute fonction discréte V sur £ x N, on associe deux fonctions discrétes sur Z x M, notées
V.V et V.V, définies par

n ™ ™

Vﬂ i L ; -y
(Vv =L, (VW) == 22)

On appelle la premiére quotient aux différences finies progressives en z et la deuxiéme quotient aux
différences finies rétrogrades en . On définit aussi le quotient aux différences finies progressives

ent:
yz+l —yn
(VV)) = 40—

T (2.3)




On introduit alors un premier schéma aux différences finies

VU -V, V.U =0,
0 : (2.4)
U = ug(x;) pour tout j € Z,

ol V.V dénote I'application de Dz dans lui-méme composée de V. par V. La deuxiéme
relation cst appelée condition initiale pour le schéma.

Le but de cette partie est d'étudier le comportement asymptotique des solutions du schéma (24
quand les pas de discrétisation tendent vers 0, 2 A fixé, et de déterminer i quelles conditions ct en

quel sens on obtient ainsi des approximations des valeurs de la solution du probléme ((1.1),(1.2))
sur les points des grilles correspondantes.

Q.2.1. Montrer que le schéma (2.4) définit une et une seule fonction discréte [/ & Dy .

Q.:2.2. Onnote E), I'application de Dz dans Dz définie par

(BaV); = AVjr + (1 — 2)V; + AVj_,.

(2.5)
Montrer que E), est une application linéaire qui envoie I2° dans lui-méme et qu’clle est continue
sur cct espace, de norme

1 siA<1/2
1 PR { /

D=1 sid>1/2 (2.6)
On dit que le schéma est stable si

HC,VH, ”l‘:;”_«luzm‘l;:) S C,

ou EY désigne la composition de E) avec elle-méme n fois.

En déduire que, si A < 1/2, le schéma est stable ¢t qu'alors I/ appartient & 175 avec

IUllzxn00 < U200 € luollcow)- (2.7)
Q.2.3. Dans cette question, on s’intéresse au cas A > 1/2. Considérant la donnée initiale Up =(-1y,
montrer que I/ n"appartient pas nécessairement & 135, 5. On dit dans ce cas que le schéma est instable.

Q-2.4. Soit v une solution de I'équation (1.1) qui appartient 2 I'espace Cy* (R x Ry). On note \7;‘

v(z;, tn). On fixe A < 1/2. Montrer qu’il existe une constante C qui ne dépend que de la dérivée
particlle de v d’ordre 4 en x et de la dérivée partielle de v d’ordre 2 en ¢, telle que

"Vlv P vréz‘?“ZxN,oo S Ch2

(2.8)
Laquantité ||V, V =V, V.V ||z xn o est appelée erreur de cohérence du schéma (on dit aussi erreur

de consistance). Comme elle tend vers 0 quand k tend vers 0, on dit que le schéma est cohérent
avec I’équation de la chaleur (on dit aussi consistant).
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Q.2.5.  On suppose que la solution u du probléme ((1.1),(1.2)) appartient & I'espace C:‘z(]R xRy)et
I’on note 0’}‘ = u(z;,ty). Fixant A < 1/2, en déduire qu’il existe une constante C telle que pour
tout T > 0, ;

sup |U —UJ'| < CTh?,
€TINS
(on pourra poser £7 = (V,U — V.V .U)?, ZP = U - U et étudier la fonction discréte Z). On
dit que le schéma est convergent et du deuxiéme ordre en espace.

Q.2.6. On considére un second schéma aux différences finies

vr;-vaJrl(i‘f—k)(v@)?U—o
. ToEe 2XB P R (2.9)

Uf = up(z;) pourtout j € Z,

ol (V:V)? désigne la composition de V, V. par lui-méme.

Ecrire la premitre relation de (2.9) sous la forme U™*! = E;{U" pour n € N, ol E} est
unc application linéaire continue de I3 dans lui-méme. Montrer que ce schéma est stable pour
R Y
6="=3

On peut montrer (mais on ne demande pas de le faire ici) que le schéma (2.9) cst convergent
d'ordre 4 en espace pour £ < A < 2.

Partie 3

Dans cette partie, on envisage la situation plus générale suivante : on considére des schémas aux
différences finies de la forme
l w— . -
Uptt = (BU™); =) apUL,,
pEZ (3. | )
Uy = ug(z;) pourtout j € Z,

ou les coefficients a, sont des constantes réelles données qui sont nulles sauf pour un nombre fini
de valeurs dc p.

On dira que le schéma est cohérent avec I"équation de la chaleur (ou, de fagon abrégée. cohérent)
si, pour toute solution v € Cg '2(IR x R4 ) de I'équation (1.1), on a

e K S £R
sup |(VeV)} — 2D (ap — bop)V;" | — O.quand h — 0, (32)
n.J peZ
ol V* = v(z;, L), Sim est le symbole de Kronecker ct A est fixé.

Pour I"étude de la stabilité du schéma, il est utile de considérer dans cette partie 3 des Jonctions
discrétes a valeurs complexes. On conserve pour ces fonctions i valeurs complexes les notations
Dz et 13° de la partic 2, en remplagant les valeurs absolues par des modules.




Si F est un R-sous-espace vectoricl normé de Dz, dont la norme est notée || - || », on dira que
le schéma est stable dans # si E envoie .¥ dans .# et s'il existe une constante C' = 0 telle que

VYV eF VneN, IE"V|# < C||V||#. (3.3)
On associe a I"application linéaire E un polyndme trigonométrique

P(§) = Zape"”{, od € €R, (3.4)

peEL
appel€ polynome caractéristique de E.

Q.3.1. Montrer que si
doap=1, > pa,=0 et 3 pa,=2) (3.5)
pcz

peZ peZ
le schéma (3.1) est cohérent. En déduire qu’alors

P() = e + o(€?)
au voisinage de £ = ().

Q.3.2. Soit 74: Dz — Dy la translation (7, V); = Vj41. Montrer que si & est un R-sous-espace
vectoriel de Dy tel que 7. F = F_ alors E envoie & dans lui-méme.

Q3.3. On s’intéresse dans cette question & la stabilité du schéma (3.1) dans le sous-espace

Z={V € Dg;|V]lzz < +0oc}, (3.6)
muni de la norme i
IVlizz = (3 V1) 3.7
JEZ

(qui en fait un espace de Hilbert).

A toute fonction discréte V appartenant a 12, on associe une fonction sur [0,2x] 2 valeurs
complexes, qu’on appellera transformée de Fourier de V' et que 1'on notera V', définic comme suit.
Notant L2(0, 27) I'espace de Hilbert des (classes de) fonctions mesurables sur [0, 2] & valeurs dans

C dont le module est de carré intégrable, muni de la norme ||g|| £2(0,2+) = (5= :’ lg(€)|? dg) Me.

on pose
V(E) =) Ve ¥t (3.8)
J€EZ
On admettra que cette séric converge dans L?(0,27) et que I'application V' — V réalise une
isométrie de {Z sur L?(0, 2x) (identité de Parseval).
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Exprimer (EV) en fonction de ¥ ct en déduire que le schéma (3.1) est stable dans [ si et
seulcment si
YEER, |P(€)| < 1. (3.9

Application : montrer que le schéma (2.9) est stable dans 1% si ct seulement si A < 2/3.
Q.3.4. Montrer gue si le schéma (3.1) est stable dans I7°, alors nécessairement I'inégalité (3.9) a licu.

Q.3.5. On dit que le schéma (3.1) est parabolique au sens de John si son polynéme caractéristique
satisfait

vEeR,0< (€| sm [P(§)l <1 (3.10)

i) Montrer qu'il existe des nombres réels a,;, nuls sauf pour un nombre fini de valeurs de pan
fixé, tels quc E™ s’écrit sous la forme

(E"V); = anpV;—p-
pEZ
Montrer que

» LT -
Qnp = g‘/_ P(E)new( de,

ct que
||E"||:£(z;= ) = Z |@rp]-
peZ
ii) Montrer que si le schéma est parabolique au sens de John et cohérent, il existe une constante
¢ = 0 telle que
VEER | <7 |PE)| < (3.11)

iii) Montrer que dans ce cas, il existe une constante M telle que I'on ait les deux inégalités

M M\/n
Anp| < — urn #0et |anp|l £ —— urn ¥ 0etp#0,
En déduire que le schéma est stable dans [5°. Application : montrer que le schéma (2.9) est aussi
stable dans [3° pour A < 1/6 (on sait déja qu'il est stable pour 1/6 < A < 2/3).

Q.3.6. On dit que le schéma (3.1) est dordre [ > 0 si pour toute solution v de I’équation (1.1) assez
réguliére, on a pour A fixé

1 "
sup |(VeV) — 1 (0 = Bop) V5| < CCIAL (3.12)
n,) peZ

Soit un schéma d’ordre [ et stable dans [5°. Supposant que la solution u du systeme ((1.1),(1.2))
est assez réguliére pour satisfaire (3.12), montrer que le schéma est convergent et d’ordre [ en cspace
au sens ot pour tout 7" > 0,

sup |UF — C’J'-‘I < CTh.

JEZNET/k

Donner une condition suffisante sur les cocfficients a,, pour que le schéma soit au moins d’ordre 4.




Partie 4

On s’intéresse maintenant a I’équation de la chaleur sur un intervalle borné I. Sans perte de
généralité, on prendra I = |0, «[. 11 faut compléter le probléme par des conditions aux limites
imposées aux extrémités de cet intervalle. On considérera ici le cas des conditions de Dirichlet
qui consistent & imposer une valeur donnée de la température aux cxtrémités de I’intervalle. Plus
précisément, étant donné uy € C%([0, 7)) telle que u(0) = ug(w) = 0, on cherche une fonction
u € CP(I x R.) dont la restriction 2 I x R} appartient 3 C**(I x R?) ct satisfaisant I’équation
aux dérivées partielles

Ju FPu &
a(xet)— ﬁ(x,t)=0, V(x,t)elxR+, (4.1)
avec la condition initiale
u(z,0) = up(z), Vzel, (4.2)
et les conditions aux limites
u(0,t) = u(m,t) =0, ViteRl. (4.3)

Pour I'approximation numérique de ce probléme, onsedonne k > 0. M € N*eth = = /(M +1).
On introduit la grille de points (z;,t,) = (jh,nk) € IxR,avec0<j<M+1letne N
Comme précédemment, on note A = k/h?. On cherche i définir des schémas aux différences finies
qui fournissent des valeurs approchées UT* de la valeur exacte de la solution u au point (z;,ty).
1<j< M, n¢&N Onnotera U = (U')igjem € RM et U = (U")nen. Cette demidre
notation désigne donc une suite de vecteurs de RM | ou de fagon équivalente, une fonction discréte
sur {1,..., M} x M. Toutefois, on attire I’attention des candidats sur le fait que 'entier M rend
vers oo quand le pas de discrétisation en espace h tend vers 0.

Si V désigne unc suite (V™" ),,cn de vecteurs de R™ | on définit les quotients aux différences finies
V.V, V.V etleur composition V.V, V comme i la partie 2, en remplacant dans le développement
de ces expressions V)™ par 0 pour j < O etpour j = M + 1. On définit de méme V.V, ainsi que le
quotient aux différences finies rétrogrades en t :

" _ -1
(Ve e e (4.4)
pourn > letl <3< M,

On introduit deux schémas aux différences finies, 1'un progressif

(VeUp — V,V,Up): =0pourtoutn >0ctje {1,...,M}, s
(Up)? = uo(z;) pour tout j € {1...., M},

I"autre rétrograde
(VeUg — V’,G’:,UR);l =(Qpourtoutn > letj€ {1,...,M}, s
(Ur) = uo(z;) pour tout j € {1,..., M}.

Tournez la page S.V.P.



==

Q.4.1. Montrer que le probléme ((4.1),(4.2),(4.3)) admet une solution (on pourra prolonger u, de fagon
appropriée). On admettra dans la suite du probléme que cette solution est unique. Montrer que
uz(t) — O quand t — +o0.

Q.4.2. Montrer que les schémas (4.5) et (4.6) sont respectivement équivalents 2

Un."?l — A(A)Un.
P ) P . 4.7
(Up); = uo(z;) pourtout j € {1,..., M},
o +1
B(\NUR™ =Upg,
( )0 R R - an
(Un)? = uo(z;) pourtout j € {1,..., M},

pour deux matrices carrées M x M fonctions de A, A(A) et B(A), que I’on explicitera. En déduire
que ces deux schémas sont bien définis au sens ol, pour chaque donnée initiale, ils détermnent
chacun une et une seule suite de vecteurs de B

Q4.3. On munit B de la norme ||V [|s.oc = sup, |V;|. On dit qu’un schéma est stable s'il existe une
constante C indépendante de k& (on rappelle que h = 7 /(M + 1)) telle que || U™ ||y.00 < ClUY||4.o
pour tout n et toute donnée initiale U°.

Montrer que le schéma (4.5) est stable si et seulement si A < 1,2, alors que le schéma (4.6) est
stable pour tout A.

Q.4.4. On suppose que la solution u du probléme ((4.1),(4.2),(4.3)) appartient a CZ’z(f x Ry)etl’on
note I-J;‘ = u(z;,t,). Montrer qu’il existe une constante C' ne dépendant que de u telle que pour
tout T = 0,
sup |(Up)} — U] < CTh?,

1<j<Mn<¥

si A < 1/2 d'une part, et

sup _|(Ur)} = UT| < CT(k + h?),

1<j<Mn<f

quel que soit A fixé, d’autre part.

Quels sont les avantages et les inconvénients comparés des schémas (4.5) et (4.6) ?

Q.4.5. Pourconcilier les impératifs de précision et de faible coiit de calcul, on introduit le schéma suivant

{ (VU)} - %[V,@,(U" + U™ 1)]; =0pourtoutn > Oetj € {1,..., M}, 49)

U;) = ug(z;) pourtout j € {1,..., M},

ol I'on appliqué I’opérateur V.V, comme indiqué dans 1’introduction de la partie 4.



- 1] -

1) Montrer que ce schéma se réécrit sous la forme

B(A/2)U™! = A(M/2)U™,
0 , (4.10)
U; = ug(z;) pourtout j € {1,..., M}.
1) Montrer que son errcur de cohérence satisfait
_ 1 S 9
sup |(V V)] - 5[v,v,t(v" + VM| < C(v)(k? + h2), 4.11)

bR
avec les notations habituelles (v solution de (4.1) appartenant 2 CZ '3( I xRL)).

Q.4.6. La question de la stabilité du schéma (4.9) est plus délicate. Pour I’étudier, on commence par

noter U;'“ 2 - %(UJ?‘ - UJ'“’1 ), de telle sorte que le schéma devient

{ (V)7 = (VVU™2); pourtoutn > et j € {1,..., M}, -

U;’ = uo(zj) pour toulj'€ {1, iy JW}

On munit BY du produit scalaire euclidien usuel (W, Z), = Zf__ W;Z; etl'onnote |W||p2 =
Vv (W, W), la norme associée.

i) Etablir la formule de sommation par parties
£ s . 1
VW, ZERY,  (VaVoW.Z)n = —(V:W,V22)n — 5 Wi Zns.

i1) Montrer que
YW e RMv ”w’"hw <V h“T"V-,zW"hJ-

iii) Montrer que la suite ([|[V U™ |7 , + ﬂf:‘}ﬁ)
classe C', en déduire que

nen St décroissante. Supposant que wug est de

10 ln0e < =llugllce,jo.x)-

iv) Supposant que la solution u du probléme ((4.1),(4.2),(4.3)) apparticnt & 'espace C: S(IxR4),
montrer qu’il existe une constante C'(u) ne dépendant que de u telle que

U™ = T"||h00 < CuWWT(h? + K?)

pour nk < T. Quels sont les avantages du schéma (4.9) ?
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MECANIQUE GENERALE

INTRODUCTION

L' ~'espace IR™ est muni de son produit scalaire standard défini par z -y :=
Z Teye, quand T = (Ty,...,Tm) €t ¥ = (Y1,---,¥m)- La norme euclidienne

asmcwe est ||z|| = vz -z

On fixe une fonction V € C*(IR™, IR), c'est-a-dire : V est trois fois conti-
nument différentiable sur IR™ et & valeurs dans IR.

La différentielle d’une application est désignée par la lettre D.

Siz € IR™, le gradient de V en z par rapport au produit scalaire standard
de IR™ est noté : VV(z).

Nous étudions ici une équation différentielle du second ordre de la forme :
(Ne) q(t) = 64(t) + VV(q(t)) = e(t)

ou § € IR, et ol € est une fonction continue définie sur un intervalle de IR 4
valeurs dans IR™.

Cette équation représente une équation de mouvement en présence d’une
force extérieure e(t) et d'un terme dz(f) qui peut exprimer un amortissement
ou une amplification selon le signe de 4.

Dans la premiére partie, nous étudions une fonctionnelle d'action pour établir
un principe de Maupertuis associé a cette équation. Dans la deuxieme partie,
nous étudions certaines propriétés des solutions de cette équation. Dans les




parties troisitme et quatriéme, nous étudions des branches de trajectoires
périodiques,

Si g < t; sont deux nombres réels, l'espace des fonctions continues de
intervalle [tg, t,] dans IR™ est noté C%[to, ¢,], IR™), et est muni de la norme

l¢lloo := sup{lle(t)]l : t € [ta. 1]}

L’espace des fonctions continiment dérivables de [ty,t)] dans JR™ est noté
C([tp, 1], IR™), et est muni de la norme

_%
dt

L’espace des fonctions deux fois continiiment dérivables de [fg, ;] dans JR™
est noté C%([tg, t;], IR™), et est muni de la norme

©:

leller = llellee + [l&]lc, o

. s T -
lellez = ll@lleo + ll@lloe + lIElloc, 0R &= —-

Rappelons que ces trois espaces vectoriels normés de fonctions sont des es-
paces de Banach.

-

PARTIE I

Dans cette partie, on fixety € IR, {, € IR, {p < t);, jp € IR™ et n, € IR™.
On définit les ensembles de fonctions suivants :

A:= {g € C'([to,t), R™) : q(to) = mo. q(t1) =m},
et
B := {h € C'([tg, t;], R™) : h(to) = h(t,) = 0}.

En d’autres termes, A est 'ensemble des arcs paramétrés continument dérivables
qui joignent deux points fixés de IR™, et B est un ensemble d’arcs paramétrés
fermés.

On fixe une fonction continue ¢ ; IR — IR™, et on fixe § € IR.

On considére la fonctionnelle :

J: C\([to,t:], R™) — IR
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définie par :
Tah = [ expl=et) (1 - Via(e) + att) - e(t)) .

On considére aussi les opérateurs (= applications)
in : C'([ty, t1], R™) — C°([to, 11}, R™)

et
% 7 C'(lto ], R™) — C°({to, ], IR™)

définis par =
in(q) -==gq, et E(Q) = q.

1/ Démontrer que les applications in et £ sont différentiables sur espace
C'([to, t1], IR™), et calculer leur différentielles.

2/ On considére la fonctionnelle
B : C'[te, t1], IR™) x C°([to, t;), R™) — IR
définie par :

Ble.y) = [ expl(=0t)(alt) - y(®)dt,

U

et la fonctionnelle
Jl : Cl([tOvtlly mm) — R
définie par ;
0
he) = [ exp(~8t)a()]dt.
2.1 Démontrer que B est bilinéaire continue.

2.2 Déduire de (2.1) que J; est différentiable sur C'([to,t,], R™), et
calculer sa différentielle.

2.3 Démontrer que pour toutes g,h € C'([tp, t;],IR™), on a :

%J.(q+0h),m = £ "exp(—8t)((t) - hlt))dt.



3/ On considére la fonctionnelle
J3 ' Cl([to.tl],ﬂi'"‘) — IR
définie par

Ji(g) = L " exp(—6t)(qlt) - e(t))at.

3.1 Démontrer que J; est différentiable sur C*([tp, 1], IR™), et calculer
sa différentielle.

3.2 Démontrer que pour toutes g, h € C*([tg, 1], IR™), on a :
d t
25700+ 0)og = [ exp(=1)(A(t) - e(t))dt.

4/ On considére la fonctionnelle
Jz : Cl([to,tll, R”‘) mm— IR
définie par ' 5
Ja(g) == [ exp(—dt)V(g(t))dt.
to

4.1 Démontrer que pour toutes q, h € C*([to,t,], R™), on a :

I+ 8 = [ exp(-8)(OV (a(0) - ROt

4.2 Fixons g € CO([to,tl],ﬂi’m) et £ > 0.
Démontrer qu’il existe un nombre réel a = a(g,£) > 0 tel que, pour
tout { € IR™ et pour tout t € [ty, 1),

st | —q(t)ll < a alors [|[VV(q(t)) - VV()]| <e.

4.3 Fixons g € C%[to. ;). IR"™) et ¢ > 0.
Démontrer qu’il existe un nombre réel 8 = 8(q.£) > 0 tel que, pour
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toute h € C%[to, £1], IR™), si ||h[jc < B, alors, pour tout £ € [to, 1], on
a:
IV (g(£) + h(t)) = V(g(t)) — VV(g(£)) - ()] < & [IAlleo-

4.4 Démontrer que J; est différentiable sur C*([to, t;], IR™), et calculer
sa différentielle.

5/ Démontrer que J est différentiable sur C*([ta, t1], IR™), et calculer sa
différentielle.

6/ Soit g € A telle que, pour toute he B, DJ(g)-h=0.
Notons, pour chaque t € [to, t] -

P(t) := exp(—5t)(~VV(q(t)) + e(t)),
et :
T(t) == L P(s)ds.

6.1 Démontrer que, pour toute h € B, on a:
11 3
L (=TI(t) + exp(—8t)q(t)) - h(t)dt = 0.

6.2 Notons :

[ (100 + ep(-s0a()d.

Démontrer que, pour tout t € [to, 1], on a:

(—T1(¢) + exp(—6t)q(t)) = p-

(Indicatién : on pourra considérer la fonction b qui est la primitive
de la fonction t — =TI(t) + exp(—8t)a(t) — 1)

o=

6.3 Démontrer que g € C?([to,t1], IR™) et que, pour tout t € [to. 1], on
a:

(Nae) i(t) — 8a(t) + VV(q(t)) = e(t)-

7/ Soit g € C*([te. 11, IR™) N A une solution de (NGe) sur [to, ty].
Démontrer que, pour toute i € B, on a DJ (g).h=0.




PARTIE 11

Soit I un intervalle de IR, et soit g une solution de (N3o) sur I.
On définit la fonction E : I — IR en posant :

E(®) = S + Via(e)).

1/ Démontrer que si § > 0 (respectivement § < 0) alors E est croissante
(respectivement décroissante) sur 1.

2/ Démontrer que si § > 0 (respectivement § < 0) et si la dérivée ¢ ne
s'annule pas sur I, alors E est strictement croissante (respectivement
strictement décroissante) sur .

3/ On suppose que I = IR, que & # 0, et que ¢ est. périodique.
Démontrer que E est périodique et que g est constante.

4/ On suppose que V est a valeurs positives. On suppose que § < 0 et
que ¢ est une solution non prolongeable de (Njp). On fixe t; € 1.

4.1 Démontrer que, pour tout t € IN Jto, +oc|, on a :
llg()ll < \/2E(to).
4.2 Démontrer que, pour tout t € IN Jt,, +occf, on a :

llg(@)1l < llalto)ll + (t — t0)\/2E(ty).

4.3 Démontrer que g est définie sur [to, +00].
(Indication : on pourra démontrer que dans le cas contraire, ||g(t)|| +
lg(t)|| tend vers Uinfini en un temps fini.)
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PARTIE III

On fixe T € )0, +00[.

On note C§ I'ensemble des fonctions continues de IR dans IR™ qui sont
périodiques de période T.

On note C}. (respectivement C7) I'ensemble des fonctions de C3. qui sont
continiment dérivables (respectivement deux fois continiiment dérivables).
L'espace C¥. est muni de la norme

lllloo == sup{lse(2)]| : £ € IR},
I'espace Cj. est muni de la norme

I¢ller = llelloe + ll2loos

et I'espace C7 est muni de la norme

kel = l1elloc + [1@lloo + lIElloc-

Rappelons que ces trois espaces munis des normes pré-citées sont des espaces
de Banach. 3

On fixe go € IR™ tel que VV(gy) = 0, et tel que la différentielle seconde
D?*V(go) soit inversible.

On considére I'équation différentielle :
(Lsn) #(t) — 62(t) + D*V/(go)z(t) = h(t).
On considére I'opérateur :
®:Cix RxC:— C%

défini par :

P(g,8,e) =g—8+VVog—e.
Lorsqu’elles existent, nous noterons D, ®(q, 4, €) (respectivement D,®(g, 4, €),
respectiverment. D;®(q, 8, ¢)) la différentielle de I'application partielle (-, 8, ¢)

(respectivement ®(q, -, e}, respectivement ®(g,4,-)) au point g (respective-
ment &, respectivement e).



1/ Expliciter la relation entre les solutions périodiques de période T de
(NVse) (équation définie & la question (6.3) de la Partie I) et 'opérateur
(p. -

2/ 2.1 Démontrer que D, (g, §, €) existe en chaque point (9.6, ¢) de I'espace
Cf x IR x C}, et que I'application D;® est continue sur C% x IR x C%.
(Indication : on utilisera une démarche similaire & celle de la question
4 de la Partie I.)

2.2 Démontrer que D,®(g, §, e) existe en chaque point (g, §, ¢) de I'espace
C?% x IR x C2, et que I'application D,® est continue sur C% x IR x C2.

2.3 Démontrer que D;®(g, 6, ¢) existe en chaque point (g, 6, €) de I'espace
Ci x IR x C%., et que I'application Ds® est continue sur C; x RxC%.

3/ Démontrer que ® est continiument différentiable sur C2 x IR x C0.

4/ Expliciter la relation entre @ et les solutions périodiques de période T
de (.Cé J,).

5/ Soit M € L{IR™, IR™). Rappelons que I'équation adjointe & I’équation
z(t) = Mz(t) est I'équation w(t) = —MTw(t), ot M7 est la transposée
de M.

5.1 Ecrire (Ls0) sous forme d’une équation différentielle ordinaire du
premier ordre.

5.2 Ecrire I'équation adjointe a I'équation du premier ordre équivalente
& (Lga), puis écrire cette équation adjointe sous forme d'une équation
différentielle du second ordre.

6/ Soit M € L{IR", IR"). On note t — X(t) € L{IR", R") la résolvante
de I'équation () = M2(t), c'est-a-dire que pour tout t € IR, X(t) =
MX(t), et X(0) = I, I'identité de IR"™.

6.1 Démontrer que Y (t) := (X(t)~")" est la résolvante de I’équation
adjointe w(t) = —M7w(t).

6.2 Soit ¢ € IR". Démontrer que les deux assertions suivantes sont
équivalentes :
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(i) 11 existe w(.) solution T-périodique de I'équation adjointe
w(t) = —MTw(t) telle que w(0) = e.
(ii) e € Ker(X(T)™! = I)T.

6.3 Soit b € CT.. Démontrer que I'équation 2(t) = Mz(t) + b(t) possede
une solution T-périodique si et seulement si il existe zp € IR" tel que

(X@)* ~ Lz = [ X(r)b(r)ar.
0

6.4 Soit b € C%. On note § := JT X(r)~'b(r)dr. Démontrer que
'équation () = Mz(t) + b(t) possiéde une solution T-périodique si
et seulement si pour toute w(.) solution T-périodique de I'équation
adjointe w(t) = —M7Tw(t), on a :

T
/o b(t) - w(t)dt = 0.

7/ Démontrer que D;®(go. 8,0) est bijective.
(Indication : on pourra utiliser la question 3 de la Partie I1.)

8/ On fixe § # 0. Démontrer qu'il existe £ > 0 tel que, pour tout § € IR
tel que |8 — 8| < ¢, et pour tout e € C} telle que |[e]lo < &, il existe
5. € CZ telle que g5, est solution de (Nj,) et telle que gs. tend vers
go quand & tend vers & et e tend vers 0.

PARTIE IV

Dans cette partie nous supposerons que VV/(0) = 0, que D*V (0) est inversible
et que toutes ses valeurs propres sont strictement positives. Les valeurs
propres distinctes de D*V/(0) sont :

w<w} <...<wi

Pour i € {0, 1,2}, nous considérons :

‘Pi = {q - C‘2ﬂ Vi e IR, Q(-t) = Q(t)}'




Nous considérons I'opérateur F : IR x C3, — C2. défini par :

Flw,q) == w*§+VV oq.

Nous noterons aussi F" la restriction de cet opérateur de R x P? dans PO,

Nous fixons une valeur propre wi de D?V(0) dont la multiplicité est égale &
L.

Nous fixons & un vecteur propre de D?V(0) associé i la valeur propre w?.
Pour chaque k € IV, on note :

Ly := —wfk’lm + D*V(0) € L(IR™, R™),
ou I, est 'application identité de IR™.

1/ Que représentent pour 'équation (Noo) les couples (w, ¢) qui annulent
F?
(Indication : on pourra considérer la fonction u(t) = g(tw).)

2/ Démontrer que F est continiiment différentiable et que, pour toute

heP? ona: )
DyF(w;, 0).h = wih + D*V(0).h,

ot D2 F(w;,0) est la différentielle de F(w;,-) au point 0.

3/ Soit g € P". Démontrer que le développement en série de Fourier de q
est de la forme : ¥ gi cos(kt), ol les coefficients gk sont dans IR™.
£20

4/ Démontrer qu'il existe ¢ ¢ L(IR™, IR) telle que : Kerf = Im Ly, et
&) = 1.

5/ Soit u € P? et v € P° telles que DyF(w;,0).u = v.
On note 3~ u; cos(kt) la série de Fourier de u, et kZ v cos(kt) la série
k>0 =0

de Fourier de v.
Démontrer que, pour tout k € IV, Ly(ug) = v

6/ Démontrer que KerD,F{w;,0) est le sous-espace vectoriel de P2 en-
gendré par la fonction g, := [t — (cost)€)).
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o R

7/ Soit B € L{IR™, R™), soit ko € IN, := IN\, {0} tel que k2 > || B||,, o

(NR)

8/

|| - |l est la norme des applications linéaires.
Pour tout k € IN, on pose :

By := (—K?I,, + B).

Pour tout entier k > ky, on pose :

1
Ck = B;l + FIm.

Soit x € P9 et soit T x; cos(kt) la série de Fourier de z.
20

7.1 Démontrer qu'il existe a € ]0, +00[ tel que, pour tout entier k > ko,
ona:

1
< (y—.
||Ck||c = Otk,

7.2 Démontrer que k):ko Ci(ze) cos(kt) est la série de Fourier d'une fonc-
>

tion élément de P*

7.3 Démontrer que ¥ ﬁ-zk cos(kt) est la série de Fourier d’une fone-
k2ko

tion élément de P2,

(Indication : on pourra démontrer que toule fonction paire (respec-

tiwvement impaire) continue périodique de moyenne nulle admet une

primitive périodique impaire ( respectivement paire) de moyenne nulle.)

Nous fixons kg € IN, tel que kf > ::?HD’V(O)H,;, et nous supposons
que, pour tout entier k tel que 2 < k < ko — 1, w?k? n'est pas valeur
propre de D?*V(0).

On définit I'application linéaire @ € L{IR™, IR™) par Q(z) := £(z)¢,
o1 £ est fournie par la question (4).
Démontrer que :

ImD, F(w;,0) = {ve P: Q (% [:’ v(t)costdt) = 0}.



9/ On note S, := KerD,F(w;,0) et S; un sous-espace vectoriel fermé
supplémentaire de S; dans P2, Ainsi on a :

P2=31®SQES| XSQ,

ce qui signifie que 'application (sy, s3) = $; + 55, de S; x S» dans P?
est un isomorphisme d’espaces vectoriels qui est bi-continu.

On note W) = ImDyF(w;,0) et Wy un sous-espace vectoriel fermé
supplémentaire de W, dans P°. Ainsion a :

’P°=W,€BW}EW1><W2,

ce qui signifie que I'application (w), wy) — w) +wy, de W) x W, dans
P” est un isomorphisme d'espaces vectoriels qui est bi-continu.

Or note F(w,q) = (Fi(w,q), Fa(w,q)) € Wy x W

9.1 Démontrer qu’il existe un voisinage Q de w; dans IR, un voisinage
R, de 0 dans S, un voisinage I de 0 dans IR, un voisinage R; de 0
dans 5, et une fonction continiiment différentiable v : Q x R, — R,
tels que, pour tout (w,#,q;) € 2 x Ry x Ry, on a :

Fy(w, (0g.,42)) = 0 <= g2 = p(w,0q.),
oit g, provient de la question (6).

9.2 Démontrer qu'il existe une forme linéaire continue A sur P° telle
que, pour tout (w,f) €2 x I, ona:

A(F(w, (0., ¢(w,0q.))) = 0 = F(w, (6gu, ¢(w, 0q.)) = 0.
10/ On admettra que I'application F est deux fois continiiment différentiable.

On définit, la fonction f: Q x I — IR par :
[(w,8) i= A(F(w, (6g., p(w, 0g.))).

10.1 Démontrer que, pour tout w € 2, on a f{w,0) = 0.
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10.2 Démontrer que :
le(‘?'jvo) = 0
Di\flw;,0) = 0
Daf((a)j,()) = (
D}, f(w;,0) = A(D},F(w;,0).q.)

o D, f et D, f désignent respectivement les différentielles partielles du
premier ordre par rapport & la premiére et par rapport & la deuxieme
variable de f, olt Df,f désigne la différentielle partielle seconde par
rapport & la premiére variable de f, et ot D, f désigne la différentielle
partielle du second ordre, une fois par rapport i la premiére variable,
une fois par rapport a la seconde variable, de f.

11/ On suppose que D3, F(w;,0).q. & W).
On définit la fonction g : Q x I — IR par :

w8 -
sa & si 8el)\{0}
g(9) : { Daf(w,0) si 8=0.
11.1 Démontrer que g est continiiment différentiable.
11.2 Démontrer que g(w,,0) = 0 et que Dyg(w;,0) # 0.

12/ Déduire de la question précédente 'existence d'une branche § — 9o
de solutions périodiques (non nulles quand # # 0) de I'équation (Np)
définie pour les nombres réels voisins de 0.




Probabilités et Statistiques

Propriétés, Notations, Définitions, Rappels.

Dans la suite n, p, ¢ ou ¢’ désigneront des nombres entiers naturels non nuls.

1. Dans tout le probleme les variables aléatoires (notées de maniére abrégée v.a., on
notera aussi v.a.r. pour des variables aléatoires réelles) sont définies sur (£, A,IP), un
espace probabilisé tel que si X est une v.a. i valeurs dans IR”, il existe une v.a. X’ de
meme loi que X et indépendante de X; on note alors [Py la loi du vecteur aléatoire X.
2. L'espérance d’une variable aléatoire réelle ou vectorielle Z est notée [EZ lorsqu’elle
peut étre définie. On note L* I'espace des classes de v.a.r. (presque sirement égales)
X définies sur (2, A, IP) et telles que [E|X|? < oc. Soient X,Y deux v.ar. de carré
intégrable, on définit leur covariance par Cov(X,Y) = [E(XY) — E(X)IE(Y). On définit
aussi la variance de X par VarX = Cov(X, X).

3. On note B(IR”) I'ensemble des parties boréliennes de IR?.

4. On admettra qu'une loi P quelconque sur IR® est intérieurement réguliere: pour
tout borélien B de IR” et tout € > 0, il existe un compact K inclus dans B tel que
P(K) > P(B) - c.

5. On rappelle I"énoncé du théoreme de Fubini pour une fonction positive. Soit (E;, &, m;),
= 1,2, un couple d’espaces mesurés, et soit f une fonction numérique positive et mesurable
sur (B x E3, & ® &), alors les applications

fim= [ fadmilds),  faiza= [ fom)m(de)

sont mesurables et de plus

/E,xp;, fdmy, @ m, =j;71 fidm, = /E, fadmy

6. Soit f: IR" — R une fonction bornée, on note || fl|o = sup,cre | f(z)]. Soit C(IR?)
Iensemble des fonctions numériques continues sur IR, on note Cy(IR?) le sous ensemble de
C(IRF) formé des fonctions continues et bornées sur R”. De plus C*(IR”) (resp. CF(IR?) )
désigne pour tout entier n > 1 le sous ensemble de C(IR?) ) (resp. de Cy(IR?)) formé des
fonctions dont toutes les dérivées partielles existent jusqu'a 'ordre n et sont dans C(IR?)
(resp. Cy(IR?)).

7. On admettra qu'un couple de variable aléatoires (X, Y ) de IR® x IRY est indépendant si
et seulement si Cov(f(X),g(Y)) = 0 pour toutes fonctions f et g de C}{IR?) et C}(IR7).
8. On note M(IR") I'ensemble des fonctions mesurables f : IR® — R et croissantes par
rapport & chaque coordonnée, c’est a dire que pour tout z € R et tout entier j € (1, p],
'application f,; : R — IR est croissante, oit I'on a posé [z i(t) = f(z1, .o, zjmr, 8, 2,405 00y Zy)
stz = (x1,...,1p).
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9. Soient r et y deux vecteurs de IR”, on note £ > y (resp. = > y) si &; 2 y; (resp.
z; > y;) pour tout entier 1 € i < p. Rappelons que cet ordre n’est pas total.

10. On note S{IR?) I'ensemble des fonctions indicatrices d’ensembles fermés de IR (i.e.
f(x)=1pour z € A et f(z) =0 pour z ¢ A, si A est fermé dans R™: on posera f = 1),
ces fonctions sont dites simples sur IR?. On note, de plus, M (IR”) = Ci(IR*) N M(IR?)
et M, (IR”) = §(IR”) n M(IRF).

Le vecteur aléatoire X de IR” est dit associé si pour tout couple de fonctions (f,g) de
M(IR?),

E(f*(X) + ¢°(X)) < 00 = Cov(f(X),9(X)) 2 0. (1)
De facon plus générale, la suite de variables aléatoires réelles X = (Xg)azo est dite asso-
ciée si, pour tout nombre entier p, le vecteur aléatoire (Xo, .., Xp—1) de IR” est associe.

L objet du probléme est Uétude de telles suites. Les résultats prouvés dans les préliminaires
sont utiles dans toute la suile. Les parties I et II sont essenticllement indépendantes, les
résultats de la partie IV reposent sur ceur de la partie [II.

Préliminaires.
1. Soient X et Y des variables aléatoires réelles de carré intégrable et positives.

a) Montrez que
EXY =[0 f‘ P(X > 2,Y > y)dzdy.
0

b) En déduire que
Cov(X,Y) = /°° /0°°(1P(x > 2.Y > y) = P(X > 2)P(Y > y))dzdy.
(]

2. Soient X et Y des variables aléatoires réelles quelconques de carré intégrable. Montrer
I'identité suivante, dite de Hoeffding:

Cov(X,Y) = jn /R (P(X > .Y > y) = P(X > 2)IP(Y > y))dzdy.

3. Soient f,g: IR® — IR deux fonctions mesurables; on note f << g sig— fetg+f
sont dans M(IR?).

Soit X un vecteur associé de IR?. Soient fi, f2,q1 et g2 des fonctions mesurables telles
que fi(X), f2(X),9:(X) et g2(X) soient de carré intégrable; montrez que si f << fret
¢ << g2 alors

|Cov( f1(X), g1 (X))| = Cov(f2(X), g2(X))-




4. Soit (X,Y) un couple de variables aléatoires réelles associées de carré intégrable et
soient f et ¢ dans C}(R). Montrez que

ICov(f(X), g(¥ DN = 1 NlecllgllCov( X, Y).

5. Plus généralement, soient X = (X;,...,X;) et Y = (¥;,...,Y,) des vecteurs aléatoires
de IR? et IR? dont les composantes sont de carré intégrable et tels que le vecteur (X, Y) soit
associé. Soient f et g deux fonctions numériques dans C}(IR?) et C}(IR7) respectivement.
Montrez qu'il existe une constante C' > 0 ne dépendant que de f et de g telle que

ICov(£(X), (YD) € CI 3 Cov(Xs, ¥;).

t=] y=1

Partie I.
Association et indépendance

1. Soit X une variable aléatoire réelle quelconque.

a) Soient f et g des fonctions mesurables telles que f(X) et g(X) soient des variables de
carré intégrable. Soit X’ une v.a.r. indépendante de X et de méme loi que X, montrez
que

1 7] ’
Cov(f(X),9(X)) = SE(F(X) - f(X)Ng(X) — 9(X")).
b) Montrez que X est une variable aléatoire associée.
2. Soient X € IR" et ¥ € IR? des variables aléatoires vectorielles associées, indépen-
dantes.
a) Soientf et g des éléments de M(IR"*?). On suppose que f(Z) et g(Z) sont de carré

intégrable. On pose F(z) = [E(f(z,Y)) et G(z) = E(g(z,Y)). On note Z = (X,Y),
montrez que

Cov(/(2),0(2)) = [ Covl(f(z,¥),g(z,¥))Px(dz) + Cov(F(X),G(X)).

b) En déduire que le vecteur aléatoire (X,Y) est associé¢ dans IR®*9.

3. Soient Xj, ..., X, des variables aléatoires réelles indépendantes; prouvez que (X, ..., X,)
est un vecteur aléatoire associé.

On se propose de montrer que si les coordonnées d'un vecteur aléatoire associ€ sonl non
correlées alors elles sont indiépendantes.
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4. Soient X = (X1,..,X;) € R et ¥ = (V},...,¥;) € IR des variables aléatoires
telles que la v.a. (X,Y) soit associée. On suppose que Cov(X;, Y;) = 0 pour tout couple
(2,7) d'entiers de [1,p] x [1, g]. Prouvez que les v.a. X et ¥ sont indépendantes (on pourra
utiliser la propriété 7).

5. Soit X = (Xj,...,X;) une v.a. associée de R”. On suppose que Cov(X;, X;) = 0
pour tout couple (i, j) d’entiers distincts de [1, p]. Prouvez que les coordonnées de la v.a.
X sont des v.a.r. indépendantes.

6. Donnez un exemple de vecteur aléatoire (X,Y) de R? tel que Cov(X,Y) = 0 et
dont les coordonnées ne sont pas indépendantes. Existe-t-il un vecteur aléatoire gaussien
ou associé de IR? dont les coordonnées sont non corrélées et non indépendantes ?

_ Partie II.
Association et convergence en loi
A.

Soit X un vecteur aléatoire de R®. On se propose de montrer que les trois propriétés
sutvantes sont équivalentes

(i) La relation (1) vaut pour toutes fonctions f,g € M. (IR?).
(ii) La relation (1) vaut pour toutes fonctions f,g € M,{IR?).
(iii) Le vecteur X de IR” est associé.

1. Soit f = 14 un élément quelconque de M,(IR?) on pose
falz) = /{w f(z +n~"u)du.

a) Montrez que ( fa)nz1 est une suite de fonctions de M_(IR?), décroissante, et que cette
suite de fonctions converge simplement vers f.
b) En déduire que (i) impligue (ii).

2. Montrez que X est associé si et seulement si la relation (1) est satisfaite pour tous les

couples (f, g) de fonctions croissantes indicatrices d’ensembles (on pourra utiliser I'identité
de Hoeffding).




3. Soit [ = 1, un élément de M(IR?) et K un compact inclus dans A. Montrez qu’il
existe un fermé F tel que '

KCFCA e Ipe MR

4. En utilisant la régularité intérieure de la loi IP x du vecteur X (propriété 4), en déduire
que (ii) implique (iii). Conclure.

B.

1. Soit (X, ),»o une suite de variables aléatoires réelles. On suppose que la suite (Xa)nzo
est limite de suites associées, c'est a dire qu’il existe des suites associées (XK m)nz0, avec
K décrivant IN. telles que pour tout entier p la suite de vecteurs ( Xy, ..., X ») converge
en loi vers ( Xy, ..., X,) lorsque K converge vers I'infini. Montrez qu’alors la suite (Xn)nzo
est encore associée.

2. Soit (£.)nez une suite de variables” aléatoires indépendantes et de méme loi: on sup-
pose que [E, = 0 et IE€? = 1. Soit, de plus, (@ )nz0 une suite de nombres réels telle que
Y g Ot ias,

a) Soit Xy, = Zf=o @r§n-k. Montrez que pour tout entier n = 0, la suite (Xkr)x30
converge dans L? vers une variable aléatoire X,,.

b) Montrez que si, de plus, a, > 0 pour tout entier n 2 0, alors la suite (X, ). définie
ci-dessus est associée,

Partie III.
Inégalités de moments

Soient (¥ ).>0 une suite associée et stationnaire (i.e. pour tout couple (n,k) d'entiers
positifs, les vecteurs (Y, ..., ¥;) et (Y;. ., Yayp) ont la méme loi). Soit T dans C}IR) telle
que IET(Y;) = 0. On pose pour tout entier n =1,

Xﬂ =T(Yn) el Sn =X| +---+Xu-
Soit p un entier positif quelconque, on note aussi

Map =ES}, A= 3 |EX..X;l, et p(k)=sup{Cov(¥s,Y,)i[p| > k}.

1€ € <ip<n

1. Prouvez que M, , < plA, .
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Soient p = 2 un entier, on nole ¢, la borne supérieure des expressions
ICOV(.Y;,...X;M,X,'““---X.’P)I

lorsque Uentier m décrit Uintervalle (1, p[ et les indices (iy, ....1,) vérifient 1 €4, < ... < i
eltmy) —im =T.

2. Prouvez que

p2

&s < TITISAIT ().

Pour tout entier positif p > 2, on pose

Hyp = Z(" + l)rzcm'
r=0

3. Soit p > 2, prouvez l'inégalité
.- =2
An,p S ana‘p =+ Z An.kAn,y—k-
k=2

(on pourra considérer, pour chaque couple d’entiers (rr,r) € [1, p[x[0, n[, 'ensemble E,, .
des p-uplets d'entiers ] <4; < ... <i, <ntelsqueiny —im=r= max;<icp{tks1 —ik}).

Le reste de cette partic consiste en deux applications de cette derniére inégalité.

4. Soit p un entier quelconque, on suppose que

C = i(r + 17 2p(r) < oc.

r=0

Prouvez qu'il existe une constante C, ne dépendant que de p et de C telle que
Mo sl < Cy max{n||TIE T, (RITISF/).

5. a) On définit par récurrence la suite (K,)y50 par les relations Ky = 0, Ky = 1 et, si
p = 2, par la relation de récurrence

p—1
r 'l -
Ky =" Kl
k=1

Prouvez qu'il existe une constante K > 1 telle que pour tout entier p > 1, K, < K? {on
montrera que le rayon de convergence de la série entiere K(z) = 372, K,x* est non nul,
directement ou par le calcul de ses coefficients).



b) On définit par récurrence la suite (Ly)y»0 par les relations Lo = Ly = 0,L2 =1 et, si
p = 3, par la relation de récurrence L, = 2+ T0s LiLg-s-
Prouvez que pour tout entier p > 2, L, < K, < K”.

6. On suppose a présent que la suite associée vérifie Cov(Yp,Y;) = O(e™*") pour une
constante a > 0. On suppose de plus que ||T}|. = 1 et ||T"||.c = o et que I’entier n vérifie
no? > 1.

a) Soit p = 2 un entier pair. Prouvez qu'il existe des constantes U et u strictement
positives, et telles que H,, < Uu?~'(p — 1)!o*. Prouvez qu'il existe une constante V' > 0
telle que pour tout entier pair p > 2:

Mncp S (szo’ﬁ)p_

b) En déduire qu'il existe des constantes L et M strictement positives, et telles que pour
tout réel ¢ > 0:

P(|Sa| 2 tov/n) < Lexp(—MV1)

(on pourra prouver que IP(|S.| > toy/n) < (Vp?/t)?, pour tout nombre réel ¢ > 0 et tout
entier pair p > 2; on cherchera une bonne valeur de p pour conclure).

Partie IV.
Estimation fonctionnelle

Soit (Ya)e>o une suite associée et stationnaire. Soient h € RF.t € R arbitraires et
u € C}{IR) une densité paire et & support compact sur IR, on pose

fan(t) =th ( )

On suppose dans toute la suite que

(H) Pour tout entier k& > 1, la variable aléatoire bidimensionnelle (Yo, Yi) admet une

densité fi et cette densité est uniformément bornée par une constante F (indépendante
de k).

L’objet de cette partie est l'étude du comportement asymptotique de [ a(t).
Soient ¢ et h > 0 des réels fixés, on note

= & (s (59 -5 (55
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utilisant les notations de la partie 111 on posera, par exemple, S,y = fra(t)—Ef, 4(t), My =

ES? ., etc...
A.

Suites satisfaisant la condition (H)

1. Soit (£:)aez une suite de v.a. gaussiennes N(0,1) équidistribuée et indépendantes.
Iei, (X, )az0 désigne la suite stationnaire construite lors de la question IT-B-2 i I’aide de
ces variables; si ag # 0, prouvez que la suite {X=)nzo satisfait a la condition (H).

Donnez une condition sur la fonction ( et sur la suite (@n)nzo pour que la suite (Ya)nso
définie par ¥, = G(X,,) vérifie la condition (H) et soit associée.

B.
Inégalités de moments

1. lIci n,k et t sont fixés et satisfont i inégalité nk > 1. Prouvez qu'il existe une
constante Gy, que l'on précisera, telle que

|5 CaNR
&p 2 G, (E) min{ i, %}

En déduire que pour tout entier p > 2 pair, si Cov(Y;, ¥,.) = O(n™?) pour un nombre réel
a > 4(p - 1), alors il existe une constante H; indépendante de n et de & telle que

nH,, < Hy(nh)'"?.
Conclure qu'il existe une constante D, indépendante de n et de h et telle que

E{fna(z) — Efan(z))) £ Dy(nk)™2,

Soit (A(n))n>0 une suite de nombres réels positifs telle que:
{¥n € IN",nh(n) > 1}, Jim k(n) =0 et Jim nh(n) = +oo.
On pose, dans toute la suite, Sa(t) = fanm(t)-
2. Soient f une fonction de C*(IR) et k(n) = n~/>. Prouvez que
E/fa(t) — f(t) = O(n=2").
En déduire que, sous les conditions de la question 1, pour tout entier pair p > 2, on a:

E(fa(t) — f(t))? = O(n=%F).




- 33 -

3. Soit f une fonction de C(IR), on fixe ¢ dans IR et un nombre 0 < 5 < 1. On pose ici
h(n) = n™". Prouvez que lim,_... Ef.(t) = f(1).
En déduire qu'il existe a > 0 tel que si Cov(Yy, ¥;) = O(r~2) alors presque surement,

lim,._.oo fn(t) — f(t.)'

C.
Inégalités exponentielles

On suppose & présent que la suite associée satisfait de plus, pour une constante a > 0,
Cov(Ys,Y;) = O(e™™).

1. a) Soit p > 2 un entier fixé. Montrez qu’il existe une constante B > ) vérifiant
Bp\™!
nHs < ()
En déduire qu’il existe une constante C telle que
C'p2 )P
M, < :
ol < (\/E

b) Utilisez les résultats précédents pour prouver qu’il existe des constantes F et (7 telles
que pour tout nombre réel £, tout entier n et toute suite réelle h(n) > 0 telle que nk(n) > 1;

P (mm _Ef()] > 7"-,;) < Fexp(—GV).

c) Soit M > 0 un nombre réel fixé. Prouvez qu’il existe des constantes H, K et L > 0
telles que pour tout entier n et toute suite de réels telle que nhin) > 1:

A 2
P (szsxx;, falt) — Efut)] > \/—-ﬁ) < Hn exp(=LV).

2. 5i limy—oo nk(n)/log n = oo, prouvez que, presque surement,

lim sup |fu(t) — Efa(t)| = 0.
t|l<M

R0 I

3. Si de plus [ est une fonction de C*(IR), prouvez qu'il existe une suite h(n) telle que

presque surement,
log' n ke
sup |fo(t) — Efa(t)] = O ( ( : ) :

lel<M
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MATHEMATIQUES DE LINFORMATIQUE

Ce probléme a pour objet I'étude de quelques aspects de la théorie des
traces qui est un des modéles les plus étudiés du parallélisme.

Dans tout le probleme, A désigne un alphabet fini. Un mot u sur A
est une suite finie (a),...,a,). Ce mot sera noté simplement u = a,...4a,
si aucune confusion n’est possible. L’entier n est la longueur du mot u,
notée |u|. Le mot vide, noté 1, est 'unique mot de longueur nulle. Pour
toute lettre a de A, le nombre d’occurrences de la lettre a dans le mot u est
noté |ul,. Le sous-ensemble de A constitué des lettres ayant au moins une
occurrence dans le mot u est appelé alphabet du mot u et est noté alph(u).
L’ensemble de tous les mots sur un alphabet A muni de 'opération binaire
de concaténation (i.e. de “mise bout & bout”) a une structure de monoide
dont 1'élément neutre est le mot vide. C’est le monoide libre engendré par
A, noté A*. La concaténation de u,v € A* est notée simplement uw.

On munit A d’une relation I C A x A anti-réflexive et symétrique, dite re-
lation d'indépendance. Le complémentaire de I est la relation de dépendance
D = (A x A)\ I. Intuitivement deux actions indépendantes peuvent étre
exécutées simultanément par des processeurs distincts. Deux sous-ensembles
B et C de A sont dits indépendants si B x C C I. Deux mots u,v € A* sont
dits indépendants si leurs alphabets alph(u) et alph(v) le sont. Par abus de
notation, on note alors simplement (u,v) € 1.

La relation I induit une relation binaire R sur A* définie par :

R = {(uabv, ubav) | u,v € A*, (a,b) € I}

La cloture réflexive et transitive de la relation R est notée ~; ou simplement
~. Deux mots u,v de A* vérifiant u ~; v sont dits ~;-équivalents ou sim-
plement équivalents.

Exemple 1 : Soit A = {a,b,c,d} et I = {(a,b),(b,a),(b,c),(c,b)}. Nous
avons alors aabchbed ~; baacchd ~; aabbced. Les mots acaa et bb sont
indépendants, par contre les mots acaa et bd ne le sont pas.




On note M(A]I) le quotient du monoide libre A" par la relation
d'équivalence ~;. Un élément de M(A,]) est appelé trace et IM(AI) est
le monoide des traces engendré par A et [.

1 Combinatoire

1. Soient u, v deux mots équivalents. Montrer que |u|s = [vs pour toute
lettre a de A et que alph(u) = alph(v) et |u| = [v].

2. Si B C A, on note Iz la projection de A* sur B* effacant toutes les
lettres n'appartenant pas & B. Montrer que deux mots sont équivalents
si et seulement si lga53(2) = Il{a43(v) pour tout couple (a,b) € D.

3. En déduire un algorithme linéaire en la longueur du mot pour décider
si deux mots sont équivalents.

4. Montrer que si u,v,r et y sont des mots vérifiant zuy ~; zvy alors
W~y UL

5. Soit u un mot. Une lettre a est dite minimale dans u, on note alors
a € min(u), si = w'au” avec (a,u’) € I. Montrer que ¢ € min(u) si
et seulement. si :

vb € A, (a,b) € D == Il{o(u) commence par la lettre a

6. Déterminer un algorithme qui énumére tous les mots équivalents i un

mot donné. Quelle est la complexité de cet algorithme dans le pire des
7
cas:

2 Formes normales
On munit maintenant I'alphabet A d’une relation d’ordre total <. Cette
relation définit une relation d’ordre total sur A* (notée encore < par abus de

notation), dit ordre lexicographique, par u < v si ou bien v = uw avec w %1
ou bien u = ray, v = zbz avec a,b € A et a < b. Un mot u est dit sous forme
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normale lexicographique (fnl en abrégé) sl est plus petit que tout autre mot
équivalent :
VweEA'u~jv=u=vouu<v

1. Déterminer un algorithme linéaire en la longueur du mot calculant
I'unique mot sous fnl équivalent & un mot donné.

Un mot non vide u est dit sous forme normale de Foata (fnf en abrégé) si
u =1u;...U, avec, pour tout ¢ dans {1,...,n} :

FO Va € alph(i;), |uil. = 1
F1 VYa,b € alph(w;),a=bou (a,b) I
F2 u; est un mot sous fnl
F3 si1 > 2, Vb€ alph({uy;), 30'6 alph(u;.,) tel que (a,b) € D
2. Un mot sous fnl est-il toujours sous fnf? Et réciproquement?
3. Montrer qu’il existe un unique mot sous fof équivalent & un mot donné.

4. Déterminer un algorithme linéaire en la longueur du mot calculant
I'unique mot sous fnf équivalent & un mot donné.

3 Reconnaissables

Soit M un monoide d’élément neutre 1.

Un sous-ensemble X C M est dit reconnaissable sl existe un morphisme
71 de M dans un monoide fini S et un sous-ensemble F C § tels que X =
7 '(F). On dira aussi que le morphisme 7 reconnait X. L’ensemble des
sous-ensembles reconnaissables de M est noté Rec(M).

La concaténation de K, L C M est définie par :

KL={kl|keK,le L}
et I'itération de K C M par :

K* = |J K" ot K” = {1y} et K™ = K"K pour tout n > 0

n>0




T ¥ o

L’ensemble des parties rationnelles de M, noté Rat(M), est la plus petite
famille de parties contenant les parties finies et close par union, concaténation
et itération.
Le théoréme de Kleene assure que dans le monoide libre, les langages
rationnels et les langages reconnaissables coincident : Rec(A*) = Rat(A4*).
Cette partie du probléme et la suivante ont pour objet d’établir un
équivalent de ce théoréme pour les monoides de traces.

D’aprés la question 1.1 on peut définir sans ambiguité I'alphabet d’une
trace et son nombre d'occurrences d'une lettre donnée, on étend alors les
notations alph( ), | | et | | aux éléments de M(AI). Si u,v € M(A,I)
sont deux traces, on notera encore (u,v) € I si alph(u) et alph(v) sont
indépendants.

Une trace t € M(A, J) est dite connexe si la relation de dépendance D
restreinte & alph(t), c’est & dire le graphe (alph(t), D N (alph(t) x alph(t))),
est un graphe connexe. La notioh de mot connexe est définie de maniére
analogue. Soit ¢ la surjection canonique de A* sur M(A,I). Si 'on reprend
I'exemple 1 ci-dessus, les traces @(abechbd) et w(bdd) sont connexes alors que
w(abeeb) et @(chb) ne le sont pas.

Une composante connexe d’une trace ¢ est une trace connexe non vide u
telle que t = uwv avec (u,v) € I. Si T C M(A, I) est un langage de traces, on
note ¢(T') 'ensemble de toutes les composantes connexes des éléments de T.

Sur M(A, I), I'itération concurrente c-= est alors définie pour tout lan-
gage de traces T C M(A, 1), par T°* = (¢(T))*. L'ensemble des langages
c—rationnels de M(A.I), noté ¢~ Rat(M(A, I)), est la plus petite famille de
langages de M(A,I) contenant les langages finis et close par les opérations
d’union, concaténation et itération concurrente.

1. Soit T € M(A, ) un langage de traces. Si u € M(A, I) est une trace,
on note u™'T I'ensemble {v € M(A,I) | uv € T}. Montrer que les
trois assertions suivantes sont équivalentes.

(i) Le langage T est reconnaissable.
(i) L'ensemble w~!(T) est un langage reconnaissable de A°.
(ii) La famille {u™'T | u € M(A, I)} est finie.
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2. Un morphisme n défini sur M(A,I) est dit alphabétique si alph(u) =
alph(v) dés que n(u) = n(v). Montrer qu'un langage de traces est
reconnaissable si et seulement si il est reconnu par un morphisme al-
phabétique.

3. Montrer que si T est un langage reconnaissable, le langage c(T) est
encore reconnaissable.

4. On note FNL I'ensemble de tous les mots de A* sous forme normale
lexicographique (cf partie 2). Montrer que FNL est un langage recon-
naissable de A°*.

Soit w un mot de FNL tel que w? soit aussi dans FNL. Montrer que w
est. connexe.

.C.'l

6. Montrer que Rec(IM(A, I)) C c—Rat(M(A, I)).

4 Rang

On veut maintenant démontrer réciproquement que tout langage de
c—Rat(M(A, I)) est dans Rec(M(A, I)).

1. Soient T,y up,...,un n + 3 mots de A*. Montrer que les assertions
suivantes sont équivalentes,

(1) 2y ~ up-. . uy,.
(i) 1l existe des mots =g, ..., Tn, Yo, --, ¥y tels que :

® T ~2y...Ta,Y~Yo---Yn
o u, ~I;y; pourtout 0 <i<n
® (YiZTisr...z,) EIpourtout 0<i<n

Soient z,y € A® et L un langage de A*. D'aprés la question
précédente, le produit zy est équivalent 4 un élément de L s'il existe
des mots To,Yo,...,Tn,Yn de A* tels que z ~; zy...z,, Y ~r Yo---UYn
ToYoZ1Y1---TnYn € L et (y,Zi4y...2,) € I pour tout 0 < i < n. On
définit alors rang(z, y, L) comme étant le plus petit entier n pour lequel une




telle factorisation est possible. Le rang (fini ou infini) d'un langage L C A*
est alors

rang(L) = max{rang(z,y,L)|z,y€ A", zy € @ '(w(L))}

Un langage L C A* est dit /-clos (ou simplement clos) si tout mot équivalent
& un mot de L est encore dans L.

2. On considére 'alphabet A = {a,b} et la relation d’indépendance J —
{(a,b), (b,a)}. Calculer rang({ab}") et rang({a}*{b}*).

3. Soient Ly, L, T A” deux langages [-clos. Montrer que rang(L,L,) < 1.
4. Soit L C A* un langage I-clos connexe. Montrer que rang(L*) < 2|A|.

5. Soit L € A" un langage reconnaissable de rang fini. Montrer que w(L)
est un langage reconnaissable de traces.

6. Que dire de la réciproque de la question précédente?
7. Montrer que c—Rat(M(A, I)) C Rec(M(A, I)).

5 Graphes de dépendance

On note w le cardinal de I'ensemble IN des entiers naturels. L'addition usuelle
dans IN est étendue en posant w+n =n + w = w pour tout n € N U {w}.
Pour a € A et n € N U {w}, on définit I'ensemble des sommets Va(n) =
{(a,i) | i < n}.

Un graphe de dépendance sur (A, I) est une paire g = ((ng)aca, E) ot
ne € NU{w} pourtouta € Aet EC V x V avec V = Ueea Va(n,) vérifiant
les trois conditions :

C1 Eestsanscycle: Yv € V, (v,v) ¢ E* (olt E* désigne la cloture transitive
de F)

C2 Ya,b € A, ¥z € Vy(n,), Yy € Vy(ne) -

(a,b) € D <= ((z,y) € Eou (y,z) € E ou T=y)

Tournez la page S.V.P.
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C3 Va € A, ¥(a,1),(a,7) € Va(n,) :
((a,2),(e,j)) EE+= i<

L'ensemble des graphes de dépendance sur (A, 1) est noté G(A,I). Le sous-
ensemble de G(A,I) constitué des graphes ayant un nombre fini de sommets
est noté F(A,I). Pour g = ((na)aca, E,) € G(A, I), on définit alph(g) = {a €
A|ng # 0} et alphinf(g) = {a € A | n, = w}.

On définit une opération de concaténation partielle dans G(A,I) de la
maniére suivante. Soient g = ((ny)eea, E;) € G(A, I) et h = ((mg)eea, Ex) €
G(A, I') avec alphinf(g) xalph(h) C I (cette condition est trivialement vérifiée
st ¢ € F(A,])), la concaténation de g et h, notée g - h est le graphe de
dépendance f = ((n, + my,)aca. Ey) avec

Ey=E; U{((a,na +1i),(b,m + 7)) | ((a,1), (b,5)) € En}
U {((a,2), (b.ny + 7)) | (a,b) € D,i < g, j < my}

1. Montrer que F(A.I) muni de la concaténation (-) est isomorphe &
M(A.I).

Soient g, f € G(A,I), g est un préfixe de f s'il existe h € G(A, I) tel que
f = g+ h. Larelation “étre préfixe de” est une relation d'ordre partiel sur
G(A,I) notée <,

Soit (Z, <) un ensemble partiellement ordonné. Un sous-ensemble Y C Z
est cohérent si pour tout z,y € Y ilexiste 2 € Ztelquez < z et y < z. Un
sous-ensemble non vide Y C Z est dirigé si pour tout z,y € Yilexiste z € Y
telquez < zet y < z. Un élément z € Z est premier (resp. compact) si pour
tout sous-ensemble (resp. pour tout sous ensemble dirigé) Y C Z admettant
une borne supérieure UY, z < UY entraine I'existence d'un élément y € Y
tel que z < y.

2. Montrer qu'un ensemble K C G(A, I) est cohérent si et seulement si il
admet une borne supérieure.

3. Caractériser les éléments premiers de G(A.J) et montrer que tout
graphe de dépendance est la borne supérieure de l’ensemble des
éléments premiers qui lui sont inférieurs ou égaux.

4. Caractériser les éléments compacts de G(A,I) et montrer que tout
graphe de dépendance est la borne supérieure de l'ensemble des
¢éléments compacts qui lui sont inférieurs ou égaux.

5. Montrer que tout élément de G(A, I) est la borne supérieure d'une suite
croissante d'éléments de F(A, J).




6 Equations

1. Soit M un monoide d’élément neutre lys. Une longueur est un mor-
phisme v de M dans N telle que 77(0) = {1x}. Un monoide M est
finiment engendré s'il existe K fini inclus dans M tel que tout élément
de M est produit d'éléments de K. Montrer qu'un monoide finiment
engendré M muni d'une longueur est isomorphe i un monoide de traces
si et seulement si, pour tout z,y,2,t € M, I'égalité zy = 2t entraine
Pexistence de p,q,r, s € M tels quexr=pq, y=rs,2=pr, Lt =qset
gr =rq.

2. Soit M un monoide. Deux éléments u et v de M sont dits conjugués
§'ll existe w dans M tel que uw = wv. Les éléments u et v sont dits
transposés s'il existe z,y dans M tels que u = Ty et v = yr.

(a) Montrer que les notions de conjugaison et de transposition
coincident si M est un monoide libre.

(b) Donner un exemple de monoide de traces ol ces deux notions sont
distinctes.

(c) Montrer que dans un monoide de traces, la conjugaison est la
cloture transitive de la relation de transposition.

Soit X = {x,y} avec = # y un alphabet de 2 lettres. Une équation ¢ = f
sur X est une paire de mots distincts e, J € X*. Une solution de e = f dans
M(A, I) est un morphisme 8 : X* — M(A, I) telle que 8(e) = 6(f). Si
une solution § est définie par 0(z) = u et #(y) = v, on écrit simplement, que
(u,v) est une solution de e = f (dans M(A,I)). Une solution (u, v) est dite
cyclique s'il existe une trace ¢ telle que u,v € t* (i.e. sont des puissances
de t).

3. Soit (u,v) une solution de e = f dans M(A, I). Montrer que (u,v) est
cyclique dés que 'une des deux conditions suivantes est satisfaite :

(i) M(A,I) est libre cest & dire T = 0.

(ii) Il existe des nombres entiers a, # > 0 tels que alul, = Flv|, pour
toute lettre a de A.

4. Soit (u,v) une solution de I'équation e = f. Soit «' (resp. ') une
composante connexe de u (resp. de v). Montrer que ou bien alph(u’) =
alph(v') ou bien (u',v') € I.

5. Soit (u,v) une solution de I'équation ¢ = f. Montrer qu’il existe des
traces deux & deux indépendantes et connexes £1,...,t tellesque u, v €
£tk




